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The KEEN Student Mini­Grant Selection Committee notified Shubham Sonawani that the
proposal "Control, Localization, and Path Planning Intelligent Autonomous Robotic
Vehicles" was selected for a KEEN Research Grant through the ASU Kern Grant.

The notice was sent by Tina Zecher, Program Coordinator for the ASU Kern Grant, on
behalf of the selection committee. Dr. Ann McKenna was Principal Investigator of the ASU
Kern Grant.

Email addresses, the mailbox link, stipend conditions, and purchasing instructions are omitted from this
excerpt.


